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Introduccién

Este manual describe el funcionamiento, la configuracién, las instrucciones de operacion, la
programacion y soluciones a problemas de arranque del relé ldgico programable
multifuncional PR200 (llamado de ahora en adelante PR200, equipo o relé).

Términos y abreviaturas
Los siguientes términos y abreviaturas son utilizados en este manual:
HMI — Interfaz Humano-Maquina

Modbus — protocolo de comunicacién ubicado en la capa de aplicacion (Capa 7 del modelo
OSI) basado en arquitectura cliente/servidor (maestro/esclavo) que sirve para comunicar
equipos en diferentes configuraciones de redes. El protocolo fue publicado originalmente por
Modicon (ahora Schneider Electric) y actualmente es supervisado por una organizacion
independiente Modbus-IDA (www.modbus.org).

akYtec ALP (ALP) — Software de programacioén para relés légicos programables de la serie
PR, basado en el lenguaje de diagramas de bloques funcional (Function Block Diagram,
FBD).

Memoria de retenciéon — Area de almacenamiento de memoria no volatil para variables de
retencion.

Variables de retencién — Variables que no pierden su valor luego de reinicio por perdida de
alimentacion eléctrica.

RAM — Memoria de acceso aleatorio, parte volatil de la memoria del sistema.
ROM — Memoria de solo lectura, parte no volatil de la memoria del sistema.
Aplicacidon — Programa creado por el usuario utilizando el software AkYtecALP.

Elemento de display — elemento de programa utilizado para mostrar informacion en la
pantalla (display) del PR200.
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1 Caracteristicas generales

El relé programable PR200 es un controlador pequefio. Las aplicaciones del usuario son
creadas como instrucciones de funcionamiento por medio del software de programacién
‘akYtec ALP’, incluido en la memoria USB entregada junto al equipo. La aplicacion del
usuario incluye la programacién légica asi como también la configuracion del equipo. El
PR200 permite las siguientes funciones:

— Control de salidas de acuerdo al estatus de las entradas y a la I6gica de la aplicacion del
usuario.

— Configuracioén con los botones de funcién o a través del software ALP.

— Programacion integral del display LCD.

— 2 indicadores led programables.

— Maestro y/ o esclavo en una red Modbus.

— Reloj en tiempo real.

— Modulos de extension.

El equipo esta contenido en una carcasa de plastico disefiada para montaje en riel DIN.

La carcasa tiene una distribucién en tres niveles. Los indicadores y los elementos de control
estan localizados en la parte frontal del equipo. En la parte posterior se encuentran los
elementos de fijacion.

Bloques de terminales tipo Plug-in se encuentran en el piso superior e inferior de la carcasa.
Los bloques son utilizados para conectar actuadores, sensores digitales y analégicos,
conexiones de red RS485 y otros equipos externos.

Los bloques de terminales tipo Plug-in permite un reemplazo del equipo de manera facil y
rapida.

Parte frontal de la carcasa:

— 2 filas de display alfa-numérico (16 caracteres cada una).
— Dos indicadores LED: F1 (verde) y F2 (rojo), controlados por la aplicacion

— 6 botones funcionales utilizados para la navegacion del

men del sistema, y del display
Bajo la cubierta frontal (parte derecha):

— Conector EXT (10 pines) para modulos de extension.
— Puerto Mini-USB PRG para conexién con la PC. Un cable de conexén USB A-plug a
micro B-plug esta incluido en el paquete de entrega.

El equipo se encuentra disponible en diferentes versiones: para alimentacién con voltaje DC
0 AC, equipado Unicamente con entradas y salidas digitales o una combinacién de entradas
y salidas tanto analdgicas como digitales. El equipo tiene un display LCD con dos filas y 32
caracteres en total. También se encuentran disponibles un reloj de tiempo real y hasta dos
interfaces RS485 para la conexién de redes Modbus. El relé puede ser expandido a través
de modulos de entrada y salida adicionales. Las entradas analdgicas pueden ser
configuradas como analégicas o digitales.

Para mas detalles ver la seccién 4 “Funcionamiento”.
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Fig. 1.1 Vista frontal del equipo (cubierta frontal abierta)
1.1 Guia para el pedido

El relé PR200 puede ser ordenado en diferentes configuraciones dependiendo de la tension
de alimentacioén requerida, el nimero y tipo de entradas y la cantidad de interfaces:

PR200-X.X.X
Supply voltage J
170
Interfaces

Tensién de alimentacion (Supply voltage)
230 - 230(94...264) VAC
24 - 24(19...30)VDC

I/O

1 - 8Dl 6DO

2 - 8DI, 4Al8DO0O, 2 A0 (4-20 mA)
4 - 8DI,4Al,8DO0,2A0 (0-10V)

Interfaces
0 - Ninguna
1 - RS485

2 - 2xRS485

El disefio del relé permite incrementar la cantidad de interfaces RS485 para instalar hasta
dos tarjetas de comunicacion.
Guia para el pedido de la tarjeta de comunicacion: PR-1C485.

akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany Tel.: +49 (0) 511 16 59 672-0 - www.akytec.de


http://www.akytec.de/

ak)’tecC

Especificaciones

2 Especificaciones

Tabla 2.1 Especificaciones generales

. PR200-230.2 PR200-24.2

Equipo PR200-230.1 PR200-230.4 PR200-24.1 PR200-24.4

. . ., 230 (94...264) V AC;

Tension de alimentacion 50 (47...63) Hz 24 (19...30) V DC
Potencia consumida, max. 10VA | 17VA iow | 10w
Aislamiento galvanico 2830 V 1780 V
Clase de proteccion Il 1

Fuente de voltaje integrada - 24+3V DC - -

100 mA
Aislamiento galvanico - 1780V - -
Entradas  Digital 8
Analdgica * - 4 - 4
Salidas Digital (relé) 6 8 6 8
Analdgica - 2 - 2

Programacion
Software akYtec ALP
Interfaz Mini USB 2.0
Ciclo de programacion, min. 1ms

Botones funcionales 6

Indicadores LED F1 (verde), F2 (rojo), programable

Display LCD 2x 16 digits, luz de fondo ajustable
Lenguaje Inglés

Conexion a la red RS485 2 hilos bloque terminal plug-in
Protocolo Modbus RTU/ASCII (Master/Slave)
Velocidad de transmision 9.6...115.2 kbit/s
Tarjeta de interfaz PR-1C485 (max. 2)

Aislamiento galvanico 1500 V

Dimensiones 123 x 108 x 58 mm

Tipo de montaje Riel DIN (35 mm)

Peso aprox. 350 g

Material Plastico

* Las entradas analogicas All...Al4 también pueden ser configuradas como entradas
digitales
Tabla 2.2 Entradas digitales
: PR200-230.2 PR200-24.2
Equipo PR200-230.1 PR200-230.4 PR200-24.1 PR200-24.4

Contacto de conmutacion

Sefial de entrada

Contacto de conmutacion

PNP con colector abierto
Sefial Digital -3...+30 VDC

Voltaje de entrada

230V AC

24V DC

Voltaje de entrada, max.

264V AC

30vDC

Valor Logico “1*

159...264 V (0.75...1.5 mA)

15...30 V (5 mA)

Valor Légico “0"

0...40 V (0...0.5 mA)

-3...+5V (0...1 mA)

Longitud de pulso, min

50 ms

2ms

Tiempo de respuesta, max.

100 ms

30 ms

Aislamiento galvanico

en grupos de 4 (1-4, 5-8)

Voltaje de prueba entre
grupos de entradas

1780V

Voltaje de prueba con
respecto a otros circuitos

2830V
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Tabla 2.3 Entradas Analégicas

Equipo PR200-230(24).2, PR200-230(24).4
Aislamiento galvanico ninguno

Modo Analégico

Sefial de entrada 0-10 V, 4-20 mA, 0-4000 ohm
Voltaje en la entrada * -36...+36 V
Resistencia de entrada (0-10 V) 61 kohm
Resistencia de entrada (4-20 mA) 121 ohm

Error basico +0.5%

Influencia de la temperatura +0.05%/10°C
Resolucién 2.7mV/6 pA
Resolucién ADC 12 bit

Tiempo de muestro para 4 entradas, max. 10 ms

Modo Digital

Valor Logico “1“ ** 0...10 V, ajustable
Valor Logico “0" ** 0...10 V, ajustable
Corriente en la entrada con voltaje 15...30 V,

max. 5 MA

* Si el voltaje en una de las entradas es menor a -0.5 V, la precisién en todas las entradas

no puede ser garantizada.

** E| parametro puede ser configurado en el menld de propiedades en el software ALP

usando la opcién ‘Input mode’ = ‘digital’.

Tabla 2.4 Salidas Digitales

Tipo relé (NO)
Capacidad de conmutacion en AC 5 A, 250 V (carga resistiva)
Capacidad de conmutacién en DC 3A 30V

Valor minimo de corriente de carga

10 mA (at5 V DC)

Tiempo de servico, eléctrico
3A,30VDC

200,000 conmuutaciones (ciclo)

5 A, 250 V AC (carga resistiva)

100,000 conmuutaciones (ciclo)

Aislamiento galvanico

en grupos de 2 (1-2, 3-4, 5-6, 7-8)

Voltaje de prueba entre grupos de entradas

1780V

Voltaje de prueba con respecto a otros
circuitos

2830 V

Tabla 2.5 Salidas Analégicas

Equipo PR200-230(24).2 PR200-230(24).4
Voltaje auxiliar 12...30 v DC 12...30 v DC
Cantidad 2

Sefial de salida 4-20 mA 0-10 VvV
Carga de salida, max. 1 kohm 2 kohm
Error basico, max.. +0.5%

Influencia de la temperatura +0.05%/10°C

Carga inductiva, max. 50 puH | -
Duracion conversion de sefial 100 ms

Resolucién DAC 10 bit

Aislamiento galvanico 2830 V, individual | 2830V, en grupo
Tabla 2.6 Memoria

Memoria ROM 128 kB

Memoria RAM 32 kB

Memoria retenida 1016 Byte
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[ Memoria de variables de red * 128 Byte |

* La limitacion solo aplica en el modo esclavo, en el cual todas las variables de red son
declaradas automaticamente como variables retenidas.

Tabla 2.7 Reloj en tiempo real

Precision +3 s/dia (25°C)
Correccion -2.75...+5.5 min/mes
Respaldo, min 8 afos
Bateria de respaldo CR2032

2.1 Condiciones ambientales

El dispositivo esta disefiado para un enfriamiento por conveccién natural, lo cual debe
tenerse en cuenta al elegir el lugar de instalacion.

Las siguientes condiciones ambientales deben existir alrededor del equipo:
- ambiente limpio, seco y controlado, con un bajo nivel de polvo.

- zonas cerradas no peligrosas, libres de gases corrosivos o inflamables.

Tabla 2.8 Condiciones ambientales

Conditiones Rango permitido
Temperatura de trabajo -20...+55°C
Temperatura de almacenamiento -25...+55°C
Humedad relativa hasta 80% (a +25°C, sin condensado)
Proteccion IP IP20
Altitud hasta 2000 m sobre el nivel del mar
Ierlgll:rrtl)lgqa;gﬁgli(;()compat|b|I|dad En conformidad con IEC 61000-6-2
52';:8215:;/'”%,[?52)”1patlb”'dad En conformidad con IEC 61000-6-4
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3 Seguridad

A continuacién se detalla la explicacion de los simbolos y palabras claves utilizadas:

PELIGRO indica una situaciéon de riesgo inminente la cual, de no ser evitada, puede

/\ PELIGRO :
resultar en heridas graves o en la muerte.

A ADVERTENCIA DVERTENCIA |nd|cq una situacién de riesgo potencial la cual, de no ser evitada,
puede resultar en heridas graves o en la muerte.

PRECAUCION indica una situacion de riesgo potencial la cual, de no ser evitada,

PRECAUCION .
A puede resultar en heridas menores o moderadas.

> AVISO ’AVISO indica una situacién de riesgo potencial la cual, de no ser evitada, puede
r

esultar en dafios al producto y alos objetos adyacentes.

3.1 Precauciones de seguiridad

AsegUrese que la tension de alimentacién corresponde al voltaje indicado en la
superficie del equipo!

AADVERTENCIA AsegUrese que el equipo posee una tensién de alimentacion independiente asi
como una proteccién eléctrica independiente (fusible).

No alimente otros dispositivos desde los terminales de alimentacién del equipo.

Si es necesario observe la polaridad cuando conecte la fuente de alimentacion de

AVISO o ~ .

> 24V. Una conexién incorrecta puede dafiar al equipo.

}AVISO El equipo debe estar apagado antes de ser conectado a un computador.

}AVISO Para remover los bloques de terminales el equipo y todos los equipos conectados

deben estar apagados.

3.2 Uso permitido

Los relés programables de la serie PR200 han sido disefiados y construidos Unicamente
para el uso descrito en el presente manual y solo puede ser utilizado de acuerdo al mismo.
Las especificaciones técnicas contenidas en este manual deben ser consideradas. Solo los
modulos de extensién recomendados por akYtec GmbH deben ser conectados al relé.

El relé solo puede ser operado si esté instalado correctamente.
Uso no permitido

No respetar las instrucciones de seguridad puede provocar el deterioro del equipo y lesionar
al usuario. Tome en cuenta especialmente los siguientes casos:

— No se autoriza utilizar el PR200 en equipos médicos que se empleen para mantener la
vida o la salud del hombre, controlando o haciendo cualquier efecto sobre las mismas.

— EI PR200 no debe ser utilizado si las condiciones ambientales (temperatura, humedad,
etc.) estan fuera de los limites indicados en esta guia.

— No se autoriza utilizar el instrumento en ambientes que contengan sustancias
guimicamente activas.
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4 Funcionamiento

Cada vez que la aplicacién sea transferida a la memoria no volatil, el relé se reiniciara.
Durante el arranque el relé realiza una prueba interna. Si no resulta exitosa, el relé entra en
modo de falla (ver 4.2). Si es exitosa, la aplicacion empieza a funcionar (Fig. 4.2).

Antes de transferir la aplicacién al PR200 aseguUrese que todos los dispositivos
estén desconectados de las salidas digitales. Se recomienda transferir la
aplicacion antes de conectar el relé.

Antes del arranque
Antes de encender el equipo, aseglrese que el PR200 haya estado almacenado en
la temperatura de trabajo (-20 ... +55 °C) por lo menos durante 30 minutos.

4.1 Modo de operacion

El modo de operacidn del equipo es ciclico:
| Encendido / Reinicio / Applic ation Transferida|

— Inicio (Prueba de disponibilidad
operacional).

| Configuracién Hardware|

— Carga de datos de entrada en la imagen i
del proceso.
. . L, Auto-Test
— Ejecuciodn de la aplicacion.
— Carga de valores de salida a la imagen v ¥
Modo Modo
del proceso Operacion Eror

— Regreso al inicio.

Fig. 4.1 Algoritmo de arranque

4.2 Modo de falla
Tabla 4.1 Mensajes de error
Indicacién Causa Solucién
LOGIC Program Aplicacién invalida
INVALID P Reparar la aplicacion con el

Variables de retencion no software ALP
pueden ser leidas

El puente RUN-STOP se
encuentra conectado, aplicacion

detenida (ver 4.6)

LOGIC Program
MEMORY ERROR

LOGIC Program
BLOCKED

Remover el puente RUN-STOP y
reinicar el equipo

Actualizar el firmware o contactar
al servicio técnico

Iniciar la aplicacion usando el
men( de sistema y reiniciar el
equipo.

LED F2 encendido

Firmware esta dafiado
LED F2 parpadea

LOGIC Program

STOPPED Aplicacion detenida

4.3 Interfaz de red RS485

El PR200 puede tener hasta dos tarjetas de interfaz RS485 para la comunicacién a través
del protocolo Modbus RTU / ASCIlI como maestro o como esclavo.

La interfaz de comuncacion PR-IC485 esta configurada por defecto como esclavo. Para
configurar la interfaz como maestro, los puentes XP4 y XP5 debe ser conectados como se
indica en la figura 4.2:

— Conecte los puentes en la tarjeta de interface en la posiciéon “M”.
— Configure la interfaz utilizado el software ALP (Menu>Device>Configuration).
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Para informacidon mas detallada sobre la configuracién de la interfaz de red ver la ayuda del
software ALP. Los parametros de red también pueden ser modificados utilizando el menu
del sistema.

Fig. 4.2 Posicién de los puentes PR-IC485: Maestro (a), Esclavo (b)
4.4 Modo esclavo

Funciones:

— leer estatus de I/O digitales.

— leer valores de I/0O analégicas.

— leer / escribir variables de red.

— leer/ escribir datos del reloj de tiempo real.

La lista de registros Modbus se encuentra en la Tabla 4.2.

En el modo esclavo son soportados los protocolos Modbus RTU y Modbus ASCII, con
deteccion de protocolo automatica.

Para agregar una interfaz haga click derecho sobre el nodo “Interfaces” en el arbol de
configuracién y seleccione la opcion “Add interface” (Fig. 4.3.). Haga click sobre esta interfaz
y afiada un dispositivo maestro (Fig. 4.4). Ver la ayuda del software ALP para mas
informacion

Los siguientes parametros puede ser configurados:

— Nombre — Denominacién del equipo en el arbol de configuracion.

— Direccion — Direccion del equipo en la red Modbus.

Para crear una variable para consultar haga click en el icono ‘+' (ver Fig. 4.4).
Para eliminar la variable seleccionada haga click en el icono ‘-'.

r 5
Device configuration — - . — — u_‘_J':' E it
E--Device Data transmission via Modbus over R5485 interface. Line length without repeater upto 1200 m. Up to 16 Slaves can be
E""DISDH' connected to the Master interface.
b ¥
el
B Interfaces [E} Asdefault |l Factory seftings
EI-RS-485, Slat1, Master
H Interfface: RS-485
: -Slave, 16
-Slave, 17 Slot rumber
(|
: Slave, 18 Mode [Save  [+]
- potes [12:__[] -
L-PR. 16
| Baudrate | 115200 [+ |
= Inputs i
W ficdo Farty
w-Digial : sopbis (1 ] s
Deta bis
Time between frames ms
Comment | (|
| Read || Close

Fig. 4.3 Configuracion del dispositivo esclavo en modo esclavo
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Device configuration - =

[]Change register order Change byte order
2 1 4 3

[l Ints

CcES REAL
El-RS-485, Slot1, Master

Comment | |

op Add a variable % Duplicate = Delete variable %} Sort ~

Show errors

- Inputs
- alog
B Di gital

«| [] variable 1 I
Name

Comment |

Tpe [INT_ [~]

Register 512

| Read | | Close

Fig. 4.4 Configuracion del dispositivo maestro en modo esclavo
45 Modo maestro
Solo puede haber un maestro en una red Modbus.

Para configurar la interfaz como maestro siga las instrucciones indicadas en la seccién 4.3
‘Interfaz de red RS485'.

El PR200 como maestro puede controlar hasta 16 equipos esclavos sobre cada interfaz
RS485. Cada esclavo puede usar hasta 256 variables. Esta permitido usar el mismo nombre
y la misma direccion para diferentes dispositivos esclavos.

Para agregar una interfaz haga click derecho sobre el nodo ‘Interfaces’ en el arbol de
configuracién y seleccione la opcién ‘Add interface’ (Fig. 4.5). Configure la interfaz como
maestro, luego haga click derecho para agregar un dispositivo esclavo (Fig 4.6).

Ver la ayuda del software ALP para mayor informacion.

Table 4.2 Registro Modbus

: . Tipo de . . Funcidén
Equipo Parametro c?ato Direccion Modbus
Entradas
Estatus de entradas digitales BOOL |0x1000 — 0x1007 | Ox01, 0x02
Todos
DI1..DI8 INT16 0x0100 0x03, 0x04
Valor medido All analégica REAL32 |0x0B00, 0x0B01 | 0x03, 0x04
Valor medido Al2 analégica REAL32 |0x0B02, 0x0B03 | 0x03, 0x04
Valor medido Al3 analégica REAL32 |0x0B04, 0x0B05 | 0x03, 0x04
Valor medido Al4 analégica REAL32 |0x0B06, 0x0B0O7 | 0x03, 0x04
Valor medido All analégica * INT16 0x0B80 0x03, 0x04
Valor medido Al2 analégica * INT16 0x0B81 0x03, 0x04
Valor medido Al3 analégica * INT16 0x0B82 0x03, 0x04
PR200-230(24).2 | Valor medido Al4 analégica * INT16 0x0B83 0x03, 0x04
PR200-230(24).4 | Punto decimal (dp) All analdgica INT16 0x0BCO 0x03, 0x04
Punto decimal (dp) Al2 analdgica INT16 0x0BC1 0x03, 0x04
Punto decimal (dp) Al3 analdgica INT16 0x0BC2 0x03, 0x04
Punto decimal (dp) Al4 analdgica INT16 0x0BC3 0x03, 0x04
Estatus entrada analdgica All digital | BOOL 0xB800 0x01, 0x02
Estatus entrada analdgica Al2 digital | BOOL 0xB810 0x01, 0x02
Estatus entrada analdgica Al3 digital | BOOL 0xB820 0x01, 0x02
Estatus entrada analdgica Al4 digital | BOOL 0xB830 0x01, 0x02

akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany Tel.: +49 (0) 511 16 59 672-0 - www.akytec.de

11


http://www.akytec.de/

Funcionamiento

ak)’tecC

. . Tipo de . . Funcion
Equipo Parametro - Direccion Modbus
Salidas
PR200-230(24).2 |Estatus salidas digitales BOOL |0x0000 — 0x0009 | 0x01, 0x02
PR200-230(24).4 |(DO1...DO8, F1, F2) INT16 0x0000 0x03, 0x04
Estatus salidas digitales BOOL |0x0000 — 0x0007 | 0x01, 0x02
PR200-230(24).1 (DO1...D0O6, F1, F2) INT16 0x0000 0x03, 0x04
Valor salida AO1 analdgico (0...1) REAL32 |0x0A00, 0x0OAO1 | 0x03, 0x04
Valor salida AO2 analégico (0...1) | REAL32 |0x0A02, 0x0A03 | 0x03, 0x04
PR200-230(24).2 |Valor salida AO1 analogico
PR200-230(24).4 |(0...10000) INT16 OxOA80 0x03, 0x04
Valor salida AO4 analdgico
(0...10000) INT16 0x0A81 0x03, 0x04
BOOL  [0x2000 — 0x23Fo | 2X01. 0x02,
. 0x05, Ox0F
Todos Variables de red OX03. OxO4
INT16 |0x0200 — 0x023F 0x06, 0x10
Reloj tiempo real
0x03, 0x04,
Segundo INT16 0x0400 0x06, 0x10
. 0x03, 0x04,
Minuto INT16 0x0401 0x06, 0X10
0x03, 0x04,
Hora INT16 0x0402 0x06, 0X10
. 0x03, 0x04,
Todos Dia INT16 0x0403 0x06, 0x10
0x03, 0x04,
Mes INT16 0x0404 0x06, 0x10
~ 0x03, 0x04,
Afio INT16 0x0405 0x06, 0x10
Dia de la semana INT16 0x0406 0x03, 0x04
Semana del mes INT16 0x0407 0x03, 0x04
Semana calendario INT16 0x0408 0x03, 0x04

* Para calcular el valor INT16, el valor de tipo REAL32 es multiplicado por 109, donde ‘dp’
es la posicion del punto decimal y es configurable como pardmetro (ver 6.1.1).

Para salidas dp = 4 es fijo.

La solicitud de lectura es realizada en cada ciclo de sondeo (Polling) . También existe la
posibilidad de configurar una variable (trigger) para iniciar la lectura con una variable tipo
BOOL.

La solicitud de lectura es realizada cuando cambia el valor del parametro. También existe la
posibilidad de configurar una variable (trigger) para iniciar la lectura con una variable tipo
BOOL.

Los siguientes parametros pueden ser configurados:

— Nombre — denominacion del dispositivo en el arbol de configuracion.

— Direccion — direccion del dispositivo en la red Modbus.

— Ciclo de sondeo (Polling) — tiempo entre solicitudes (0...65535 ms).

— Tiempo de espera — tiempo maximo de espera por respuesta (0...65535 ms).

— Reintentos — nimero de reintentos si no hay respuesta (0...255).

— Estatus — Estatus del equipo esclavo (variable BOOL).

— Solicitud — habilita / deshabilita el ciclo de sondeo (variable BOOL).

— Tiempo entre tramas — El intervalo de tiempo que el maestro espera entre la Ultima
respuesta (o el tiempo de espera) y la siguiente solicitud (Fig. 4.5).

Cuando se establece una red modbus con el PR200 como maestro es necesario observar

las siguientes recomendaciones para acelerar el proceso de intercambio de datos en todos

los dispositivos de la red:
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— Si uno o mas esclavos no estan conectados o no son accesibles, se recomienda
bloquear la solicitud a estos dispositivos desde la aplicacion utilizando el parametro de
“tiempo de espera” para estos dispositivos. De lo contrario, el tiempo de respuesta
aumentara de manera considerable a medida que aumenta la cantidad de equipos no
disponibles y la suma de los tiempos de espera.

— Cuando se configura el parametro “tiempo entre tramas” el nimero de esclavos y el
namero total de solicitudes debe ser tomado en cuenta. El parametro sera ignorado si el
total de las solicitudes posee un valor mayor que el valor configurado.

r m
Device configuration - o ——— e — —fulEl ﬂ
B Device Data transmission with R5-485 half-duplex interface. Cable length up to 1200 m (without repeater). Up to 16 extention
[ modules can be connected.
Display
iokClock o
E| Interfaces As default S Factory settings
| =-AS-485, Slot], Master
: Interface
Setrumber (1 [] I
Vodo [Vaser [~
- npus Protocol [ Wodbus .. | v] I
---;15.\0? Baudrate | 115200 |+ I
- Digita i
; paty
Sopbits (1 [~]
Data s |
Time between frames ms
Comment ‘ [
| Read | | Close
Fig. 4.5 Configuracién del maestro en modo maestro
r B
Device configuration . e g— | gg—. @M
El- Device | Save device as atemplate [T Delete device
i Display
s Nore s
El- Interfaces Falling cycle {ms) Retries, max.
=8 R5—35. Slot1, Master Time-out {ms) [] Broadeast request
Status [[]  Gnablepoling =]
[] Change register order Change byte order
2 1 4 3
REAL 1
Comment | | !

f| &b Add a variable % Duplicate = Delete variable 2; Sort - Show errors

- Digital

«I‘ [] variable 1 1 —
Name | Varl | Type |[BOOL [+] Register lIl Bit lIl
Read function H Write function | (<05 ﬂ
St s ] satwang L] s = U
|

Comment |

m

1| [ | b

| Read | | Close |

Fig. 4.6 Configuracion del esclavo en modo maestro
Para crear una variable a consultar haga click en el icono ‘+' (ver Fig. 4.6).
Para eliminar la variable seleccionada haga click en el icono ‘-'.
Propiedades de las variables:

—  Nombre
— Tipo —tipo de dato BOOL, INT16, REAL32.
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— Registro — direccion del registro.

— Bit — posicion del bit en el registro (0...15), solo para variables tipo BOOL.
— Numero de registros —longitud de la variable.

— Funcién lectura — instruccion de lectura Modbus.

— Funcién escritura — instruccién de escritura Modbus.

— Inicio lectura — variable BOOL que activa la solicitud de lectura.

— Inicio escritura — variable BOOL que activa la solicitud de escritura.

— Estatus — variables INT para almacenar el cédigo de error

— Comentarios

4.6 Modos especiales

Los conectores XP2 y XP3 ubicados debajo de la carcasa (Fig. 4.7) son utilizados para
activar los modos de operacién especial.

No se deben conectar los puentes sobre los conectores XP2 y XP3 al mismo
iempo, de lo contrario el equipo puede resultar dafiado

s = |° A=
04 E:

HL1  HL2 os oo

' TS
— O d 0O g XP2XP3X37§§
gee o o

O eooo?m@oo
|_ O eooo0 —|

Fig. 4.7 Vista interior sin carcasa
Modo ‘RUN-STOP’

Al colocar el puente sobre el conector XP2 se activa el modo ‘RUN-STOP’. En este modo la
aplicacion del usuario es interrumpida. Este modo puede ser Util si el men( del sistema no
esta disponible, por ejemplo si la aplicacion se encuentra corrompida y causa una operacion
no debida del equipo.

Mientras el PR200 se encuentra en el modo RUN-STOP, una nueva aplicacién puede ser
cargada en el equipo. En este modo el equipo puede ser utilizado como esclavo. Las
variables de entrada pueden ser leidas y las variables de salida pueden ser escritas, solo
las variables de red estan deshabilitadas.

Modo ‘Down.Mode’

Al colocar el puente sobre el conector XP3 se activa el modo ‘Down.Mode’. Este modo es
necesario para evaluar problemas de arranque si la actualizacion del firmware no fue
exitosa (perdida de voltaje, error de comunicacion, etc.). En este modo la actualizacion del
firmware puede ser forzada. Ver la ayuda ALP para mas detalles sobre la actualizacién del
firmware.
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5 Menu del sistema
El menu del sistema permite ver la siguiente informacién del equipo:

— Configuracién del equipo
— Version del firmware

— Duracién del ciclo

— Estatus de I/O

asi como otros parametros del dispositivo.

La aplicacion puede ser interrumpida utilizando la opcion del mend
Device>Program>Run/Stop. Cuando algun parametro es modificado es necesario reinicar el
programa para que el cambio tenga efecto. Cuando la aplicacion es interrumpida todos los
parametros a excepcion de las variables de red se encuentran disponibles en la red Modbus
en modo esclavo o a través del menu del sistema. El mend puede estar protegido con una
clave, la cual puede ser establecida o modificada desde el software ALP o a través del
mendu. Si la clave se pierde, puede ser modificada cargando una nueva aplicacion.

Mantenga presionado el botén durante 3 segundos para ingresar al mena.

Mantenga presionado el botén durante 3 segundos para salir del menda.
5.1 Navegacion del menu

Existen elementos editables y no editables en el display, por lo tanto el display puede ser
usado en modo vista 0 en modo edicion.

Modo vista
. e A
Para desplazarse entre lineas utilizar los botones y .
Para entrar al nivel seleccionado utilice el botén . Para salir use el botén .
Modo ediciéon

Presione el boton para ingresar al modo edicién del display actual. El primer elemento

. P PAY .
editable comenzard a parpadear. Use los botones y para cambiar el valor del
parametro. Use la siguiente combinacion de botones para desplazarse entre caracteres:

- + — un caracter a la izquierda.
- + —un caracter a la derecha.

Para guardar el nuevo valor y salir al modo edicién presione .
Para reestablecer el pardmetro a su valor original y salir al modo edicion presione [ESC],

Para guardar el nuevo valor manteniendose en el modo edicién presione SEL], E| siguiente
parametro editable sera seleccionado en el display.

El dltimo parametro modificado seré seleccionado la préxima vez que se ingrese en el modo
edicion.
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5.2  Estructura del menu
La estructura del menu se muestra en la figura 5.1

Device and firmware
—>| Device |——>| Version |—> version

P o o[
-/\ -V
a M Brightness/Contrast

R TTo - [ _Timenas

P
->-> Run/stop

A

o
' i

o
=X

—-|  Inputs Digtal  [—~| O state |

I Filter |

m [otos J T[]
o
Filter

3sec

Scale

E

(oK)
—->| Ouputs  |+»= Digital |!>| /0 state
/0 state

(oK) (0]
!l Interfaces —>| coM1 |—> Network settings

0K
| Modules F% SLOT1 |—.—> Module name

'F.

0K ]

: 0K] Settings depend
B2 aangs depen
| SLOT2 —p| Module name

i

Settings depend

on the module

|

Settings

0K

Fig. 5.1 Menu del sistema

Entradas

— Digital
El estado de las variables digitales es mostrado en un secuencia de bits: 0 para
apagado (OFF), 1 para encencido (ON). El primer bit de la secuencia corresponde
al valor de la entrada 1.
Utilice la opcion del menud Inputs>Digital>Filter para establecer la constante de
tiempo del filtro (contra oscilaciones) en un rango entre 0...255 ms.

— Analégicas (Analog)
El estado de cada entrada analégica es mostrado como un valor medido escalado
del tipo REAL32. Los limites inferior y superior puede ser configurados en la opcién
Inputs>Analog>Scale.
El tipo de sefial puede ser seleccionado en la opcién Inputs>Analog>Sensor.
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La opcién del menu Inputs>Analog>Filter permite establecer la constante de tiempo
del filtro en un rango entre 0.01...60 s con un incremento de 0.001 segundos.

Salidas

— Digital
El estado de las salidas digitales se muestra en una secuencia de bits: 0 para
apagado (OFF), 1 para encendido ON. El primer bit de la secuencia corresponde
corresponde a la salida 1.

— Analégica (Analog)
El estado de cada salida analdgica se muestra como un valor del tipo REAL32 en
un rango entre 0...1.

Interfaces

La configuracion de la interfaz depende del modo establecido para la interfaz (Maestro o
esclavo). Para establecer los pardmetros de la interfaz utilice la opcion Interfaces y
seleccione la interfaz a modificar:

— Modo esclavo
o0 Parémetros:
= Velocidad de transmision (Baudios)
» Bits de datos
» Paridad
= Bits de parada
o Protocolo:
= Direccion
— Modo Master
o Parémetros:
» Velocidad de transmision (Baudios)
= Bits de datos
= Paridad
= Bits de parada
o Protocolo:
= Lista de equipos configurados (ver 4.5 ‘Modo Maestro’)
Direccion
Ciclo de sondeo (ms)
Tiempo de espera (ms)
Reintentos, max.
= Tiempo entre tramas (ver 4.5 ‘Modo Maestro’)

Moédulos

La informacién sobre los médulos de extension conectados es indicada. Si no hay mddulos
conectados, esta opcion no se muestra.

[ Dit Diz pia Di4 | Dis pis pi7 pis L]
24V DG CoM1 com2 e
Dit Di2 i Di | Dis Dig Di7 Dis
oM 1 coM2
- i T/l 12385678
akotec PR200 gooooooo
= __ O bl
—_————
ESC E%m akytec
———
R )
e EXT
PRG
(aT][A][¥][se] [ok] b0 [ = o
St P BRI TTTTTTY:
848 Re485
5 o0+ B b+
DOI D02 DO3 DO4 DOS DUS  DO7 DOG D01 D02 DO DO4 DO DOS  DOT DOB
[t o W e o B e o B e o | SANSANESANEA

Fig. 5.2 Conexion de médulos de extensién
Clave

La clave puede ser establecida o modificada.
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6 Configuracion

El PR200 debe ser configurado antes de ser utilizado. La configuracion es realizada usando
el software ALP y es transferida como parte de la aplicacion del usuario al equipo. Los
parametros de configuracién son almacenados en la memoria permanente del relé y se
mantienen almacenedos si el equipo es apagado. Informacion detallada sobre la
programacion del PR200 se encuentra en la ayuda del ALP.

La alocacion dinamica de memoria permite crear programas complejos con muchos bloques
funcionales, elementos de display y gestion avanzada de display.

6.1 Entradas Analdgicas All...Al4

Para configurar las entradas analdgicas ingrese a la opcién del ment Device>Configuration.
La ventana ‘Device configuration’ sera mostrada (Fig. 6.1). Seleccione el nodo
Inputs>Analog.

i b
Device configuration — — = | B S
T T @
R —
. Clock Fitter (0...60 5} 0.0
B Interfaces
: Analog mode
E-RS-485, Slot1, Master ot il T n
N m.
-Slave, 16 LHIESE
Lower limit

Decimal places

Digital mode
Logical 0" (V)
Logical "1" (V)

EEL
[ o ]
Uppermt [ 0 |
[ o ]
T

(T Comment

- Digital

| Read | | Close

Fig. 6.1 Configuracion de entradas analogicas
Para un acceso rapido seleccione la variable en el circuito del programa y establezca los
parametros en la ventana de propiedades (ver Fig. 6.2). Inicialmente el parametro ‘Input
mode’ debe ser establecido.

Parametros configurables:
Entrada Analdgica:

Modo de entrada — Modo digital o analdgico
Filtro — Constante de tiempo del filtro para entrada digital (0...60 s)

En modo Analégico:

Tipo de sefial analdgica — 4-20 mA, 0-10 V, 0-4000 ohm.

Limite inferior — limite inferior de valor medido.

Limite superior — limite superior del valor medido.

Posicién decimal — Parametro ‘dp’ para solicitud Modbus (ver Table 4.2).

El parametro ‘dp’ debe ser configurado para determinar la precision , si el valor medido es
transmitido a través de la red Modbus como un entero (INT).

En modo digital

Valor logico “0” — voltaje 0...10 V.
Valor légico “1” — voltaje 0...10 V.
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30X
Comment
4 Parameters
Decimal places 0
Input signal 4. 20mA
Fiter (0...60 s) 0.01
Input mode Analog

Lower measurement limit 0
Upper measurement limit 1

Decimal places
Decimal places when transfering INT16 data

Fig. 6.2 Ventana de propiedades

6.1.1 Modo analégico

Al crear la aplicacion el tipo de sefial de entrada debe ser seleccionado. Igualmente en el
hardware deben ser configurado el tipo de entrada en cada canal utilizando los puentes en
correspondencia con la opcion seleccionada.

\Voltaje peligroso
El voltaje de algunos elementos de la placa de circuito puede ser peligroso. El

/\ PELIGRO .
contacto directo con la placa o la entrada de un elemento externo en la carcasa
debe ser evitado.

»AVISO Todas las entradas estan configuradas por defecto para sefiales de 4-20 mA.

Si la sefial de entrada no corresponde a la configuracién del hardware, el
}AVISO dispositivo puede resultar dafiado. Revise la configuracion del hardware de las
entradas antes de conectarlas.

La configuracion de los puentes correspondientes a la configuracién de las entradas se
indican en la figura 6.3

La ubicacién de los puentes en la placa se muestra en la figura 6.4.

Para configurar las entradas proceda de la siguiente manera:

— Retire la carcasa frontal.

— Configure los puentes de acuerdo a la figura 6.3 y 6.4, utilizando una herramienta
delgada (por ejemplo pinzas)

— Coloque nuevamente la carcasa frontal.

2468 2468 2468 24638

B A e A= A = B
[o BN el o O|o|O O o (o] 00O

1 XP1 1 XP1 1 XP1 1 XP1
a) b) c) d)

Fig. 6.3 Posicién de los puentes para la configuracion de las entradas
a) 0-10V, b) 4-20 mA, c¢) modo digital, d) 0-4000 ohm
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Fig. 6.4 Ubicacion de los puentes para la configuracion de las entradas

En el equipo se encuentra instalada una resistencia Shunt de 121 ohmios para medir la
sefial de entrada de 4-20 mA en cada canal.

Para el escalamiento del valor de entrada los limites inferior y superior del valor medido
deben ser establecidos. El escalamiento no se encuentra disponible si la sefial de 0-4000
ohm es seleccionada. En este caso el valor medido se representa Unicamente como un
valor tipo REAL32.

El parametro ‘Posicion decimal’ (dp) debe ser configurado para determinar la precision, si el
valor medido es transmitido a través de la red Modbus como un entero. El parametro no se
encuentra disponible si la sefial de 0-4000 ohm es seleccionada.

La resistencia de entrada esta disefiada para sensores de dos hilos. El efecto de la
resistencia puede ser compensado a través de la l6gica de la aplicacion.

6.1.2 Modo digital

La entrada funciona como un comparador con los parametros Logical O and Logical 1, los
cuales determinan la histeresis (Fig. 6.5) y pueden ser configurados para un rango entre
0...10 V.

Estado de entrada

A
Valor légico 0" Valor l6gico 1"

| E——

* Voltaje de entrada, V
>

Fig. 6.5 Modo digital

6.1.3 Filtrado de entrada analdgica

El filtro de entrada esta disefiado para estabilizar la lectura en la entrada. El filtro puede ser
configurado con un valor constante en milisegundos. Esta constante es el intervalo en el
cual la sefial alcanza el 0.63 del valor medido.

La constante de tiempo para cada entrada puede ser establecida en un rango comprendido
entre 0.01...60 s con un incremento de 0.001 segundos.

Mientras mayor sea la constante de tiempo, mayor serd la atenuacion de las sefiales de
interferencia y mas lenta serd la respuesta a los cambios subitos de la valores de entrada.
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6.2 Salidas Analdgicas AO1, AO2

El PR200-230(24).2 tiene dos salidas analégicas de 4-20 mA, el PR200-230(24).4 tiene dos
salidas analdgicas de 0-10 V.

Se debe asignar a la salida un valor de tipo REAL32 en un rango entre 0...1 para
controlarla.

Cuando se establece un valor de 0.5 en la salida de 4-20 mA, la corriente de salida sera de
12 mA.

Cuando se establece un valor de 0.5 en la salida de 0-10 V, el voltaje de salida sera de 5 V.
6.3 Elementos de display

Diferentes elementos de display puede ser creados en la aplicacién. Para cambiar entre dos
pantallas de display debe crearse una condicién de salto. Dicha condicion puede ser un
evento de un botén de funcién o una variable. Para mayor informacién sobre elementos y
pantallas de display, asi como sobre las condiciones de salto ver la ayuda del software ALP

Ver la seccién 5.1 ‘Menu de navegacion’ para la navegacién en el display.

Cuando se asigna una condicién de salto a un botén de funcién, debe tenerse en cuenta
que la funcién del usuario tiene una prioridad mayor que la funcién del sistema.

Ejemplo:

. A . . ez
Si los botones y son configurados como una condicion de salto para alguna
pantalla, serd imposible usar estos botones para desplazarse entre las lineas del display.
6.4  Auto Precision

La funcion de “Auto Precision” permite mostrar una variable REAL de manera mas precisa
para el nUmero establecido de caracteres reservados. Para usar esta opcion seleccione en
un elemento de display la variable de tipo REAL asociada. Seleccione “AUTQO” para el
parametro “Decimal Digits” en la ventana de propiedades.

Ejemplo:

Para mostrar la VAR1 existen 4 digitos con “Auto Precision” reservados. El valor de
1.546745 sera mostrado como 1.547 (redondeado). Cuando el valor cambie a 110.478696,
serd mostrado en el display como 110.5.

akYtec GmbH - Vahrenwalder Str. 269 A - 30179 Hannover - Germany Tel.: +49 (0) 511 16 59 672-0 - www.akytec.de

21


http://www.akytec.de/

/\ ADVERTENCIA

/\ PELIGRO

/\ ADVERTENCIA

/N\PELIGRO
P Aviso

P> AVISO

Instalacion ak>’tec

7 Instalacion

El relé estd disefiado para ser instalado sobre un riel DIN. Para ver los esquemas

dimensionales ver el Apéndice A.
Las condiciones de operacién de la seccién 2.1 deben ser tomados en cuenta.

Lainstalacion indebida puede causar heridas graves o leves, asi como dafios al
equipo. La instalacion debe ser realizada inicamente por personal cualificado.

7.1 Montaje

— Alinear el lado superior de la parte
posterior del equipo con el riel DIN y
empuje el equipo sobre el riel. H
— Conexiones eléctricas externas deben
realizarse de acuerdo a la seccion 7.2 - 1-
"Conexiones” utilizando bloques de

terminal Plug-in (incluidos). %

Extraccion:

— Desconecte los bloques de terminales %
sin desconectar los cables.

— Inserte un destornillador en la ranura Fig. 7.1
del elemento de fijaciébn posterior,
empujar hacia afuera y luego retirar el
relé del riel.

7.2 Conexion eléctrica

\Voltaje peligroso

Una descarga eléctrica puede causar la muerte o heridas graves.

Todas las conexiones eléctricas deben ser realizadas por personal eléctrico
calificado.

Aseglrese que la tension de alimentacién corresponde al voltaje indicado en la
superficie del equipo!

Asegurese que el equipo posee una tensién de alimentacién independiente asi
como una proteccién eléctrica independiente (fusible).

La aplicaciéon se ejecuta una vez sea transferida al relé. Se recomienda transferir la
aplicacion antes de conectar el cableado al relé.

En caso contrario aseglrese que todos los dispositivos externos sean
desconectados de las salidas antes de transferir la aplicacion.

Encienda la alimentacidon del equipo Unicamente despues de haber realizado la
conexioén eléctrica por completo.

Los cables de transmisidn de sefial deben ser canalizados de forma independiente
de los cables de tension, utilizado cables apantallados.

Utilice cables apantallados para la transmisién de sefiales.

— EI'PR200 puede ser alimentado con voltaje AC o DC, seguln su configuracion.
— Silatension de alimentacién es menor que 19 V DC, el equipo no podréa operar
adecuadamente pero no sufrira dafios.
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}AVISO Latension de alimentacién no debe ser superior a 30 V. Si la tension es mayor, el
equipo puede sufrir dafios.
— La asignacion de los terminales se indica en las tablas 7.1, 7.2 y en los esquematicos de
los bloques de terminales mostrados en el apéndice B.

— La conexion eléctrica de las entradas y salidas se indican en las figuras 7.2 — 7.7

— La seccion transversal méaxima del conductor es de 0.75 mm?

7.2.1 Entradas
94\ Ry 230 V AC 230 V AC
- + -+
T T T T N|L N [L

[ | 1| |
3|14|5(6|7|8]|9(10{11(12
= e N N RERERERE
Eg = I==E Eg o|ao|lo|la
(&) [&b]
Group 2
a b
Fig. 7.2 Conexion de interruptores en las entradas digitales: a) PR200-24, b) PR200-230
PR200-230 (Fuente de alimentacién AC)
b AVISO Las entradas digitales estan divididas en dos grupos, de cuatro entradas cada uno.

En un mismo grupo todas las entradas debe tener la misma fase. Diferentes fases
son permitidas solo en diferentes grupos.

24V 24V
-+ -+
Jo 4 9 g

PNP

Fig. 7.3 Conexién de sensores de 3 hilos con salida de transistor PNP (solo PR200-230)

En el PR200-24 esta permitido conectar sensores con contacto de conmutacién y con salida
de transistor en el mismo grupo. Una fuente de alimentacién puede ser utilizada para los
dos grupos de entradas.

La fuente de alimentaciéon de 24 V integrada puede ser utilizada por todas las entradas.

[ [ u u u u R R R R
+H -+ H -+ H - 4+ H -+
27|28(29|30(31| 32 27128(29(30(31|32 27(28129|30| 31|32
e EINEERE — (YR IT|E
<_c§<_c<_t§< E§<<§<
O (db] (@] (@]
— — —_—
Group 1 Group 2 Group1  Group 2 Group1  Group 2

a C

7.4 Cableado de entradas analégicas: a) 4-20 mA, b) 0-10 V, ¢) 0-4000 ohm
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Diferentes sensores puede ser conectados dentro de un grupo (Al1/Al2 or AI3/Al4). Por
ejemplo, All puede ser configurada como una entrada digital y AI2 como una entrada
analdgica de 4-20 mA.

7.2.2 Salidas

[T1T]

< [ee)
o o
o (]
15116|17(18(19|20]21]|22(23|24(25(26
Fig.7.5 Relés de salida
+U
L | ®

— A02+ |40 -U
4-20mA| | 00 13 Ro Ro

— A0 +|38—= U

— AO1- 37—
— Ru R

4-20 mA

Fig. 7.6 Cableado de salidas analégicas 4-20 mA (PR200-X.2)

2 +
>+ o
(am)
2 3 2
H | |R1 2 S
=)

R

2 kohm < R <10 kohm

Fig. 7.7 Cableado de salidas analdgicas 0-10 V (PR200-X.4)

> AVISO El voltaje de la fuente externa de voltaje no debe exceder 30 V.

La fuente integrada de voltaje puede ser utilizada para las salidas analdgicas de 4-20 mA o
de 0-10 V.

Una resistencia externa de carga es necesaria. El valor de la resistencia RL depende de la
fuente de voltaje y puede ser determinada con ayuda del diagrama en la figura 7.8. Si la
resistencia de medicion Rwm es utilizada para la medicion de corriente y Rm < R, entonces
una resistencia adicional de salida debe se utilizada para limitar la corriente. La resistencia
R puede ser calculada de la siguiente manera:

R = R|_ - RM
Ejemplo 1
U=12V,RL=Ru =100 ohm
Ejemplo 2
U =24V, RL=700o0hm, Ry =100 ohm, R = 600 ohm

La resistencia utilizada no puede variar de la resistencia calculada en méas de +10%.

La fuente de tensién externa para la salida de 0-10 V no puede exceder el rango de
15...30 V.

La resistencia de carga Rl no puede exceder el rango de 2...10 kohm.

Este tipo de salida también puede ser energizada a través de la fuente de 24 V integrada.
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Fig. 7.8 Célculo de la resistencia de carga

Tabla 7.1 Asignacion de terminales

Ne Nombre Funcion

1 AC230V L / DC24YV - Alimentacién AC / DC *

2 AC230V N/ DC24V + Alimentacién AC / DC *

3 COM1 Comun (-) DI1...DI4

4 DIl Entrada digital DI1

5 DI2 Entrada digital DI2

6 DI3 Entrada digital DI3

7 DI4 Entrada digital DI4

8 COM2 Comun (-) DI5...DI8

9 DI5 Entrada digital DI5

10 DI6 Entrada digital DI6

11 DI7 Entrada digital DI7

12 DI8 Entrada digital DI8

13 OUT 24V+ 24 V DC fuente de voltaje integrada **
14 OUT 24V- 24 V DC fuente de voltaje integrada **
15 DO1 Salida digital DO1

16 - Contacto comin DO1...D0O2
17 DO2 Salida digital DO2

18 DO3 Salida digital DO3

19 - Contacto comun DO3...D04
20 DO4 Salida digitalDO4

21 DO5 Salida digitalDO5

22 - Contacto comun DO5...DO6
23 DO6 Salida digital DO6

24 DO7 Salida digital DO7

25 - Contacto comun DO7...DO8
26 DO8 Salida digital DO8

27 All Entrada anal6gica All

28 COM3 Comin (-) AlL1...Al2

29 Al2 Entrada anal6gica Al2
30 Al3 Entrada anal6gica Al3

31 COM4 Comin (-) Al3...Al4

32 Al4 Entrada analdgica Al4
33 RS-485 D- Interfaz RS485 1 -

34 RS-485 D+ Interfaz RS485 1 +

35 RS-485 D- Interfaz RS485 2 -

36 RS-485 D+ Interfaz RS485 2 +

37 ver Tabla 7.2

38 ver Tabla 7.2

39 ver Tabla7.2

40 ver Tabla 7.2

* Depende de la configuracion del equipo (PR200-230 or PR200-24)

** solo PR200-230
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Tabla 7.2 Terminales 37-40

Ne | Nombre \ Funcion
PR200-230(24).2.2
37 AO1- Salida analégica AO1
38 AO1+ (4-20 mA)
39 AO2- Salida analégica AO2
40 AO2+ (4-20 mA)
PR200-230(24).4.2
37 V- -24VDC
38 V+ +24 VDC
Salida analégica AO1
39 AO1 (0-10 V)
Salida analégicaAO2
40 AO2 (0-10 V)
7.3 Reemplazo rapido

El relé PR200 esta equipado con bloques de terminales Plug-

in los cuales permiten un reemplazo rapido del equipo sin
necesidad de desconectar el cableado existente (Fig. 7.9).

Para reemplazar el equipo:

Apagar todas las lineas de tension hacia el equipo
incluyendo la tensién de alimentacion.

Desacoplar todas las partes removibles de los
blogues de terminales.

Reemplazar el PR200.

Conectar las partes removibles al nuevo dispositivo.

Fig. 7.9 Reemplazo rapido
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8 Mantenimiento
El mantenimiento del equipo incluye:

— Limpieza de la carcasa y los terminales del equipo de polvo, suciedad y cuerpos ajenos.
— Revisar los elementos de fijacién del equipo
— Revision del cableado (cables de conexién, elementos de fijacién, dafio mecanico)

La limpieza del instrumento debe efectuarse Unicamente con una servilleta himeda. No
utilizar detergentes abrasivos ni aquellos que contengan solventes. La informacion de
seguridad descrita en la seccion 3 debe ser tomada en consideracion durante las acciones
de mantenimiento.

Partes de reemplazo

El uso de parte no adecuadas para el equipo puede causar dafios tanto en el equipo
como en las instalaciones.

Las partes de reemplazo debe corresponder con los requerimientos técnicos del
fabricante del equipo.

Utilice inicamente partes de reemplazo del fabricante!
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9 Transporte y almacenamiento
El equipo y sus accesorios deben ser empacados de manera que se encuentren protegidos
contra golpes y vibraciones. El empaque original provee una proteccién éptima.

Si el equipo no se emplea inmediatamente después de su entrega, es necesario garantizar
su almacenamiento seguro en un lugar protegido. El equipo no debe ser almacenado en
lugares con atmdésferas que contengan sustancias quimicamente activas.

La temperatura de almacenamiento debe encontrarse entre -25... +55 °C.

El instrumento puede sufrir dafios durante su transporte.

Verifique la integridad del equipo tanto por posibles deterioros durante el
> AVISO transporte como por su completa entrega (accesorios)!

Avise inmediatamente al servicio de entrega asi como a la empresa akYtec GmbH
en caso de cualquier eventualidad durante el transporte!
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10 Contenido del paquete de entrega

PR200

Guia corta

Cable USB

Bloques de terminales (juego)

Codificacion mecanica (juego)

Memaoria USB con software y documentacion

e
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Apéndice A. Dimensiones

O] [

(N |y [

123

90

58

Fig. A.1 Vista frontal y lateral
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Apéndice B. Esquematicos de terminales

Power supply Digital Inputs
1 2 345678 9101112
g 2 | oit pi2 pi3 pia | ois pis pir Dis
25TV AC COM1 CoM2
1r vud |
o |}
ak) tec PR200
—
ESC
F1 F2 |
- -
BT
PRG
AT|[A||¥]|sEL| [ok| k(]
= o
1t 1
RS-485 RS-485 RS-485 RS-485
b D+ D D+ D D+ D D+
33 M 35 36
DO1 DO2 DO3 DO4  DO5 DO6
RS-485  RS-485 = PN Pt
1314 151617 18 19 20 21 22 23
Integrated
voltage source
Fig. B.1 PR200-230.1.2
Power supply igital nputs
12 34567 8 9101112
249 pit pi2 bis pi4 |_Dpis is pi ois Analog inputs
230V AC coM 1 com2 27 28 29 30 31 32
T Ir J
ak)'tec PR200
)
ESC
F1 F2 <«
- -
EXT
PRG
AT|[A|[¥][seL] [ok] &
0o
RS-485 RS-485 RS-485 RS-485 AO1  AO2 Aot A02
- D+ b+ b o+ 5 o+ 1 I3 - +t = +
33 34 35 36 37 38 39 40
2 R g o won ma wen | o
13 14 1516 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26
Integrated Digital outputs

voltage source

Fig. B.2 PR200-230.2.2
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Power supply Digital Inputs
1 2 3456 78 9101112
?_?’ it oi2 pis pis Di5 Di6 Di7 Dis Analog inputs
230V AC coM1 comz 27 28 29 30 31 32
AI1°°M3AIZ AI3°°|M4AM N1COM3AIZ AISCOM4AI4
o IT; I_II
ak) tec PR200
|
ESC
F1 F2 <«
- - T
PRG
ALT| || A | | ¥ || | SEL K| b
=
RS-485 RS-485 RS-485 RS-485 V-V ADT AQ2 V- V& ADT AO2
D- D+ D- D+ D- D+ D- D+ oo P
33 34 35 36 37 38 39 40
FEF: o wom mon we ww | ogous
13 14 151617 18 19 20 21 22 23 24 25 26
Integrated Digital outputs
voltage source
Fig. B.3 PR200-230.4.2
Power supply Digital Inputs
12 34567 8 9101112
2 2 | oi1 pi2 pis pi4 | Dis i pi7 pie
24V COM 1 COM2
Ir il |
J |}
ak) tec PR200
—
ESC
1 F2 <
- -
BXT
PRG
AT| A ||| |seL| |ok| &[]
[} 0
I =
RS-485 RS-485 RS-485 RS-485
D D+ D- D+ D. D+ D D+
33 34 35 36 DO1 D02 D03 DO4 DO5 DOG
RS-485 RS-485 FTN PN FTY
151617 18 19 20 21 22 23

Digital outputs

Fig. B.4 PR200-24.1.2
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Power supply Digital inputs
1 2 3456 7 8 9101112
?_?’ pit Di2 Di3 Dis Di5 Di6 DI7 Dig Analog inputs
24VDC coM1 comz 27 28 29 30 31 32
o IT; I_il
ak) tec PR200
—
ESC
F1 F2 <«
- -
EXT
PRG
ALT| | A || ¥ || | SEL K| Bk
= -
/h
RS-485 RS-485 RS-485 RS-485 AO1  AO2 ho1 - A0z
b b+ 0. b+ D D+ 5 D+ /3 I3 - v - 4
33 M4 35 36 37 38 39 40
RS-485  RS-485 o T LS Analog outputs
151617 18 19 20 21 22 23 24 25 26
Digital outputs
Fig. B.5 PR200-24.2.2
Power supply Ligital Inputs
12 3456 7 8 9101112
?'_?’ pit Di2 Dis D4 Di5 Di6 DI7 Dis Analog inputs
24V DC coM1 com2 27 28 29 30 31 32
AI1C°M3AI2 AI300|M4AI4 AI1COM3AI2 MSOOM4AI4
o IT; I_il
ak)'tec PR200
—
ESC
F1 F2 <
- -
EXT
PRG
ALT| [ R || ¥ || | SEL K| Bk
[ | (m
- .
Rs-485 RS-485 RS-485 RS-485 V-V ADT AQ2
D- D+ D- D+ D- D+ D- D+ o P
33 34 35 36 37 38 39 40
RS-485  RS-485 A Analog outputs

151617 18 19 20 21 22 23 24 25 26
Digital outputs

Fig. B.6 PR200-24.4.2
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Apéndice C. Aislamiento galvanico

DI1..DI4 DI5..pig Enclosure USB PR-M

;1 780 v; """""
2830 v 2830V 2830V

: : — [
1500V ‘£ 1500V ‘é 2830V %1780 ' ‘% 2830V
S =Y

RS-485/1 RS-485/2 DO1 D02 D05 D06

Fig. C.1 Aislamiento galvanico del PR200-230.1

DH..DI4 Di5..Dig Enclosure qp Al PR-M

T
ZSSOV? ZZ [?ZBSOV 2830V

i 230 VAC
! . <=2
% é é %1780\/ % 51%

1780V [? 1500v 1500v 2830V 2830V 2830V[? [?2830V

24V RS 485/1 RS 485/2 D01 D02 D07 D08 AO01 AO2

Fig. C.2 Aislamiento galvanico del PR200-230.2

DH..DI4 DI5..DI8 E”C"’S“re Al PR-M

Tl
2830V Z 2830 V

2830 V
_ . DE 230 VAC
<—
g $ L Lmvl = L
1780V [? 1500 V [? 1500 V [? 2830V’E‘ ZZ ’E‘zssov 2830V’E
24V RS-485/1  RS-4852 DO D02  DO7 DO8 AO1 AO2
Fig. C.3 Aislamiento galvanico del PR200-230.4
DH..DI4  DI5..DI8 E”C"’S“re USB PR-M
51 780 vl ) j T
2830 V 2830V 1780V

) ) DZI 24V DC
-
J\_J ‘é ‘J\_J1 780V ‘£
1500 v 1500 v 2830 V ,E‘ ZZ ‘E‘zsso v

RS 485/1 RS 485/2 DO1 DO2 D05 D06

Fig. C.4 Aislamiento galvanico del PR200-24.1
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DH.DI4  DI5..DI8 E”C'Osure USB Al PR-M

;movl
2830 v 2830 V

_ | . ) . _ DZI ‘24VDC
Aj Lo L | nsl
1500V 1500V 2830 V‘E‘ ZZ ‘E‘ZSSOV 2830V 2830V

RS-485/1 RS-485/2 DO1 D02 DO7 DO8 AO1 AO2

Fig. C.5 Aislamiento galvanico del PR200-24.2

DH..DI4 DI5.Dlg  Enclosure ep Al PR-M

1780V

T R ] 2V
1500V‘£ 1500V‘£ ‘éwgov ‘é ‘é
l? |? 2830 V‘E‘ ZZ ---‘E‘2830V 2830 VE

RS-485/1 RS-485/2  DO1 DO2 DO7 DO8 AO1 AQ2

Fig. C.6 Aislamiento galvanico del PR200-24.4
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Apéndice D. Diagramas de circuitos

PR200

’ DAf
o |Vt
Di Re| | —— /AN (W ¢
COMj "

+5V
R4

Microcontroller

Fig. D.1 Diagrama del circuito de entrada digital PR200-230

-
y

PR200

X

DI

1

DA1

+5V
R1
VD1 U=|7...9V [=2..4 mA
I |} @7 Microcontroller >

Fig. D.2 Diagrama del circuito de entrada digital PR200-24

PR200
C4 Z%/DB C4 J’XPSD A XP58 \ XP5C
COM_D W o7 | |R17

- AN IN3

oM R7 D R DRH ~ XA | o4
D A | Tl
+3.3V R26 213 N
7 +33V | COM2

Fig. D.3 Diagrama del circuito de entrada analégica
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Apéndice E. Conexion a PC

Power supply
z 2 pit Di2 pi3 pi4 |_Dis Dis bi7 Die
21VDC coM1 COM2
Ky tec PR200 PC
ESC [}
= = “ =
o - —
(Al ] lse] (o] =00 USB port
Pra Pra Pra

USB cable

Fig. E.1 Conexién a PC
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Apéndice F. Calibracion
F.1 General

La calibracién debe ser realizada para reestablecer la precisién del equipo.

La calibracidon debe ser realizada Ginicamente por personal cualificado.

> %wso

La calibracion se realiza utilizando como referencia una sefial modelo conectada a los
contactos del equipo. Durante la calibracion la distancia entre la sefial de entrada y el voltaje
de referencia del equipo es calculada.

Los coeficientes de calibracion calculados son almacenados en la memoria no volatil del
equipo y se utilizaran como base para todas las operaciones.

Cada entrada analdgica tiene sus propios coeficientes de calibracion para cada tipo de
sSensor.

Si por alguna razon los coeficientes calculados exceden los limites, la causa del error sera
mostrada.

F.2 Entrada analdgica
Calibracién para sefiales de entrada de 4-20 mA, 0-10 V, 0-4000 ohm

Conecte la fuente de voltaje de referencia a la entrada All (Fig. Reference
F.1). Dicho circuito debe poseer una precision maxima de 0.05 o voltage
menor. source
Inicie el software ALP, seleccione la opcién Device>Calibration,
luego en el cuadro de dialogo desplegado seleccione ‘Analog
inputs’ (Fig. F.2)

Seleccione la sefial de entrada.

Establezca los tres puntos en la curva de calibracion, la contanste
de tiempo del filtro y seleccione el canal (Fig. F.3). Incrementando
la constante de tiempo del filtro se incrementa el tiempo de
calibracion pero se logra calcular coeficientes de calibracion mas
precisos. Cada canal se calibra individualmente. Si la opcién ‘All
channels’ es seleccionada, los cuatro canales seran calibrados,
por lo tanto es necesario seleccionar los puntos de curva
apropiados para todos los canales en conjunto.

Haga click en' Next' para continuar y siga las instrucciones
indicadas.

+ —_

Al
COM
A2

Fig. F.1

Select component o

Select an object to calibrate

Analog inputs

Analog outputs

Fig. F.2
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Apéndice F. Calibracion ak>’tec

Configuration X

~| Input parameters I

Sensortype | 4.20mA | - |

Lower cumrent limit fmA} | 5 |

Average cument value (mA) | 12

|
Upper cumrent limit {mA) | 19 |
Fiter {0..60s) | 1 |

Reset settings Analog input | Al inputs | - |

Fig. F.3
F.3 Salida analégica 4-20 mA

Conecte el circuito de referencia a la salida AO1 (Fig. F.4). PRO0O
Dicho circuito debe poseer una precision maxima de 0.05.
Asegurese que la tension de alimentacion se encuentra dentro 4-20 mA
del rango de 15...28 V.

I

El equipo de medicion debe tener una resolucion de 0.001 V. 33 R = 500 ohm
Establezca la resistencia de referencia del circuito en i ;
500 ohm. 37|38
Inicie el software  ALP, seleccione la  opcion |_0
Device>Calibration, luego en el cuadro de didlogo desplegado +U
seleccione Analog outputs (Fig. F.2) —-U
Haga click en 'Next' para continuar y siga las instrucciones. |
La corriente de salida debe ser calculada en base a al voltaje — S
de salida medido e ingresado en el campo mostrado. R

© O O ,Y\

© O O

Fig. F.4
Lower limit calibration Lﬂ

[ output AO1 |

Step 1. current value appliedto the output: 5SmA. Measure the output signal
and enter the value in the field.
To continue, dick "Mext"

Measured value IIl
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Apéndice G. Reemplazo de bateria

oltaje peligroso
El voltaje de algunos elementos de la placa de circuito puede ser peligroso. El
contacto directo con la placa o la entrada de un elemento externo en la carcasa
debe ser evitado.
La operacion debe ser realizada Unicamente por personal cualificado.

Retire la carcasa frontal junto al teclado (Fig. G.1)

Utilice un destornillador para levantar la parte superior de la placa cercana al conector USB
y retire cuidadosamente la placa intermedia. (Fig. G.2).

Voltee la placa superior, levante y retire la base de la bateria CR2032 utilizando un
destornillador (Fig. G.3).

Instale una nueva bateria.

Realice las operaciones de desmontaje en sentido inverso para volver a ensamblar el
equipo.

Fig. G.2 Retiro de la placa de circuito superior
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Apéndice G. Reemplazo de bateria
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Fig. G.3 Vista posterior de la placa de circuito superior
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Apéndice H. Instalacion de tarjeta de red

oltaje peligroso
El voltaje de algunos elementos de la placa de circuito puede ser peligroso. El
APEUGRO contacto directo con la placa o la entrada de un elemento externo en la carcasa debe
ser evitado.
La operacion debe ser realizada Unicamente por personal cualificado.

Retire la carcasa frontal junto al teclado (Fig. G.1).

Utilice un destornillador para levantar la parte superior de la placa cercana al conector USB
y retire cuidadosamente la placa intermedia (Fig. G.2, H.1a).

Realice un corte en la carcasa para los terminales de la tarjeta y coloque la tarjeta sobre los
pines de montaje (Fig. H.1b).

Realice las operaciones de desmontaje en sentido inverso para volver a ensamblar el
equipo.

Fig. H.1
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